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Problema 1, Clasa a IX-a

1x0,3p
1x0,3p
1x0,3p

1x0,3p
1x0,3p
1x0,3p

2) 3x03p

2x0,3p
1x0,3p

1x0,3p
1x0,3p

1x0,3p
2x0,3p
2x0,3p
2x0,3p
2x0,3p
1x0,3p

d) Total: 1,2 p.

9 = Gn

7= 00(1-2)
—_90 _ Y

9n (1+%)2 4

h' =0,75R

e) Total: 1,1 p.

e, = 29 100%
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=129 _ 2% _ 001

do 100
h=RE
2
h =32km

f) Total: 0,5 p.
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a) Total: 2,0 p
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b) Total: 0,5p

R, =0500
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c) Total: 0,5p
R,=2%—0750
U;

d) Total: 1,0 p
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e) Total: 0,5p
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f) Total: 4,75 p
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g) Total: 0,75 p
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Problema 2, Clasa a IX-a
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1x0,25p.
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2X0,25p.

1x0,25p.
1x0,25p.
1x0,5p.

2X0,25p.

1x0,25p. B

1x0,25p.
1x0,25p.

1x0,25p. A
1x0,25p.
1x0,5p.
1x0,25p.
2X0,25p.
2X0,25p.
1x0,25p.
1x0,25p.
1x0,25p.
1x0,25p.
1x0,25p.
1x0,5p.

1x0,25p.
1x0,5p.




Problema 3, Clasa a IX-a

a) Total: 0,8 p
- Pentru indicarea lentilei si a axei optice principale
- Pentru indicarea a razei incidente si a razei refractate

2x0,1 p
2x0,1 p

- Pentru indicarea pozitiei focarului si a pozitiei imaginii 2x0,2 p

b) Total: 1,6 p

1 1 1

E = E + ]: 1X0,4 p

dtga = ftgp 1x0,4 p

F=-%8 _92cm 2x0,4 p
tga+tgf

c) Total: 1,2 p

_ dtga, _ dtga

f= tgfy  tgh 1x04p
_ tga,tgB _

h =y = V3 1x0,4 p

, = 60° 1x0,4p

d) Total: 2,8 p

Pentru viteze 2x0,4 p

hy _f

e 1x0,4p

h'l = A]_Bl = ult 2X0,2 p

h = AB = vAt 2x0,2 p
F

u= dTvF 1x0,4 p

u=0,58m/s 1x0,4p

e) Total: 1,2 p

Pentru imaginea unei deplasari a sursei S, cand d>F
- trasarea a doud raze si refractiile lor  2x0,2p
- trasarea imaginii deplasarii 1x0,2p
Pentru imaginea unei deplasari a sursei S, cand d<F
- trasarea a doud raze si refractiile lor  2x0,2p

- trasarea imaginii deplasarii 1x0,2p

f) Total: 2,4 p

1,1 _ 1 aF

tr=r bE 2x0.2p

atga = btgf 1x0,1p

tgp = LrE 1x0,2 p

pentru viteze 3x0,2 p

v, = vosin (a + B) 1x0,4 p

sin(a + ) = sinacosf + cosasinf  1x0,1p

cosf = —— 1x0,1

= Jirep =P

. _ tgp

sinf = Tires 1x0,1p

v = avysina 1x0.4 p

" JFZ+(a-F)?tg?a
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